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Dziedziny sktadowe




Komputerowy system sterowania

« System Rozproszony umozliwijajacy:
— Akwizycje i archiwizacje danych
— Wizualizacje danych
— Zadawanie parametrow
— Monitorowanie stanu maszyny
— Implementacje procedur operacyjnych

* Potencjalne systememy (uzywane w DESY):

— DOOCS
— TINE



Elektroniczne systemy dedykowane dla
poszczegolnych zadan

RF (Low Level RF, High Power RF)

Generacja i dystrybucja czestotliwosci, synchronizacja
Diagnostyka wigzki elektronow

Diagnostyka wigzki fotonow

Akwizycja danych pomiarowych z linii eksperymentalnych

,Slow control”, czyli wszystko poza sterowaniem maszyng i
zbieraniem danych (silniki krokowe zawory, proste pomiary):
— Obstuga systemu prozni
— Obstuga systemu kriogeniKki
— Monitoring napiec, temperatur, cisnien
— itp



Bezpieczenstwo — ,Interlock™

Niskopoziomowy system odpowiedzialny za
bezpieczenstwo osob | maszyny, obejmuje:

» Reakcje w przypadku awarii

» Ciggty pomiar krytycznych wielkosci
(radiacja, wysokie napiecia)

* Procedury operacyjne (rozruch maszyny,
dostep do tunelu, itp)



Technologie

* Podstawowym zrodtem technologii bedzie
wykorzystanie doswiadczen zdobytych

przez DESY przy realizacji projetku X-FEL
oraz FLASH.

* Nie zamyka to drogi do implementacji
wtasnych rozwigzan, jesli bedziemy
dysponowac potencjatem, dajgcym szanse
uzyskania lepszych wynikow

* W przypadku trudnosci, bedg rozwazane
rozwigzania komercyjne (drozsze)



Dalsze szczegoty

» Bardziej szczegotowe okreslenie zagadnien
Zwigzanych ze sterowaniem, wymaga okreslenia
podstawowch parametrow pracy maszyny (tryb
PW czy CW, energia / dtugosc fali, liczba
kriomodutow, itp).

 Informacje te silnie zalezg od finansowania,
totez napewno bedg okreslone definitywnie w
momencie przyznania przynania (oby jak
najwczesniej...)
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